
 

WSRC101 Inter à récepteur radio 

 
Recommandations de sécurité 

1. Ne pas laisser à la portée des enfants. 

2. si le câble du moteur est abimé, ne pas brancher le moteur. 

3. vérifier les fils avant l’installation 
4. S’assurer que les fils bleu et marron sont bien connectés 

 

1．．．．Caractéristiques 

 

 

 

 

 

 

 

2．．．．connexions 

 

 

 

Récepteur 

alim: AC185-240V, 50Hz/60Hz 

puissance moteur: 500w max 

le récepteur coupe le courant après 4 minutes de 

fonctionnement continu. 

1． L phase 220V（MARRON） 

2． N neutre 220V（BLEU） 

3．N neutre Moteur（BLEU） 

4 ． M Moteur montée/descente

（marron/noir） 

5 ． M Moteur montée/descente

（marron/noir） 
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Apres� � la�mise�sous�tension� ,� le�moteur�va�faire�un�bref�mouvement�dans�chaque�

sens�,�appuyer�sur�le�bouton�«�stop�»�de�l’inter�jusqu’à�ce�que�le�moteur�refasse�le�

même�mouvement�dans�chaque�sens�.�

�

Dans�les�10�secondes�suivantes�,�appuyer�simultanément�sur�les�touches�montée�et�

descente�de�la�télécommande�,�puis�sur�stop�.�
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le�moteur�va�faire�à�nouveau�un�bref�mouvement�dans�chaque�sens�pour�indiquer�la�programma-

tion�est�correcte�.�Vous�pouvez�utiliser�la�télécommande�.�
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Copier�un�nouvel�émetteur�:��
appuyer�simultanément�sur�les�touches�montée�et�descente�de�la�télécommande�déjà�program-

mée�,�puis��8�fois�sur�stop�.le�moteur�va�faire�un�bref�mouvement�dans�chaque�sens��

appuyer� simultanément�sur� les� touches�montée� et�descente�de� la� télécommande� a�program-

mer�,�puis��1�fois�sur�stop�.le�moteur�va�faire�un�bref�mouvement�dans�chaque�sens��
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A�

1 fois 
1 fois 

1 fois 

8 fois 

1 fois 

1 fois 

A� B�B�

Désinstaller�tous�les��émetteurs�:��

1 fois 

6 fois 
1 fois 



Changer�le�sens�de�montée�descente��:��
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Mode�PAS�à�PAS�:�
Permet�de�faire�des�réglages�précis�des�fins�de�course�moteur�.�
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Chaque�appui�sur�montée�ou�descente�fait�tourner� le�moteur�d’� 1/4�de�tour� ,�un�appui�de�3�se-

condes�permet�de�faire�manœuvrer�le�moteur�en�continu�.�

Répéter�la�manipulation�pour�sortir�du�mode�pas�à�pas�.��

1 fois 

4 fois 
1 fois 

1 fois 

6 fois 

1 fois 


